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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot i zakres STWiOR

Przedmiotem specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWiOR) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot budowlanych i instalacji elektrycznych w remontowanych
pomieszczeniach X1 pietra przy ul. Targowej 18 w Kielcach

1.2. Zamawiajgcy

Swietokrzyskie Biuro Rozwoju Regionalnego w Kielcach
1.3. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.4.
1.4. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonywaniu
instalacji:

e robot budowlanych — remont kapitalny pomieszczen sanitariatow,

¢ robdt budowlanych — wymiana kasetonéw sufitow podwieszanych,

e robot budowlanych — zerwanie okladzin podiog w pomieszczeniach biurowych i
komunikaciji,

e robot budowlanych — naprawa posadzek przez wykonanie wylewek wyréwnujgcych z
miejscowym skuwaniem nieréwnosci oraz wylozenie nowych posadzek wykiadzing typu
tartan, w pomieszczeniach jw.

e Roboty budowlane — stolarka aluminiowa , wymiana nowej $cianki z drzwiami,

e Roboty budowlane - okladziny z ptyt GK czgsci istniejgcej Scianki aluminiowej z
zastosowaniem wygluszenia wetng mineralna.

e Roboty budowlane — malowanie $cian i sufitow wszystkich pomieszczen calego pietra,

e Roboty elektryczne — wymiana opraw sufitowych na komunikacji z opraw zarowych na
oprawy rastrowe 600x600 4x18W,

e Roboty elektryczne — wymiana w pomieszczeniach opraw sufitowych 2x40W na nowe
rastrowe natynkowe 2x38W.

e Roboty elektryczne — wymiana osprzgtu podtynkowego w pomieszczeniach biurowych
oraz w komunikacji.

e Roboty elektryczne — wykonanie pomiarow ochronnych, natgzenia oswietlenia.

1.5. Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zaméwienia

1.5.1. Spis szczegolowych specyfikacji technicznych.

* Kod 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

* Kod 45311000-1 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych,
= Kod 45314310-7 Ukladanie kabli,

=  Kod 45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych,

»  Kod 45316000-5 Instalowanie systeméw oswietleniowych i sygnalizacyjnych,
= Kod 45317000-2 Inne instalacje elektryczne.



1.5.2. Wykaz innych dokumentacji majacych wplyw na realizacj¢ inwestycji:
= Specyfikacja Istotnych Warunkow Zamowienia,

* Projekt instalacji elektrycznej,

= Kosztorys inwestorski,

= Przedmiary.

1.6. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacjg robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, specy-
fikacja techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 2
i 28 ustawy Prawo budowlane, ., Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budow-
lano-montazowych. Tom V Instalacje elektryczne”. Odstgpstwa od projektu moga dotyczy¢ je-
dynie dostosowania instalacji do wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych lub zasta-
pienia zaprojektowanych materiatow — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania — przez inne
materialy lub elementy o co najmniej nie gorszych charakterystykach i trwalosci. Wszelkie
zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowac obnizenia
warto$ci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materiatow i elemen-
tow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga powodowa¢ zmniejszenia trwa-
fosci eksploatacyjnej. Robéty montazowe nalezy realizowac zgodnie z ,, Warunkami techniczny-
mi wykonania i odbioru robot montazowych. Tom V Instalacje elektryczne™, Polskimi Normami
oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalacji.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie I na warunkach okre-
slonych w ogolnych warunkach umowy.

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania porzadku na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koficowego robot. Przed przystapieniem do ro-
bot Wykonawcea przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia projekt organizacji i zabezpieczenia
placu budowy oraz program zapewnienia jakosci robot.

1.6.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy doty-
czace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wyko-
nawca bedzie:

— utrzymywac plac budowy.

~ podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot placu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0sob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na tere-
nie baz, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojaz-
dach. Materialy latwopalne beda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wy-
konawcy.

1.6.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigk-
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szym od dopuszczalnego. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty swiadectwa
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke. jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddzialywania tych materialow na srodowisko. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko
w czasie robdt, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosc zanika (np. materialy pylaste) moga by¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgodg na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organow administracji panstwowej.

1.6.6. Ochrona robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzy-
wane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa przejgcia robot przez Inzyniera
oraz bedzie utrzymywac roboty do tego czasu. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki spo-
s6b, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu
wydania $wiadectwa przejecia robot.

1.6.7. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miej-
scowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpo-
wiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowa-
nych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.7. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami.

1.7.1. Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sklad projektu organizacji robot.
Zgodnie z umowg, w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonywania
robot zasadniczych, Wykonawca jest zobowiazany do wykonania i przekazania Zarzadzajacemu
realizacjg umowy do akceptacji nastgpujgce dokumenty:

= projekt organizacji robot,

» szczegOlowy harmonogram robdt i finansowania,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

= program zapewnienia jakosci.

1.7.2. Projekt organizacji robot.

Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru i
zakresu przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji
robot, w oparciu o zasady techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewnig realizacje robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego
realizacja umowy oraz harmonogramem robot. Powinien zawierac:

* organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

= projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

= wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

» wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ poszezegolnych elementow robot.

1.7.3. Szezegolowy harmonogram robét i finansowania.

Szczegdtowy harmonogram robot i finansowania musi uwzglgdniac uwarunkowania wynikajace z
dokumentacji prowadzenia robot oraz ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe
wykonawey w dziedzinie robét budowlanych, kolejnos¢ robot oraz sposoby realizacji winny
zapewnia¢ wykonanie rob6t w terminie okreslonym w umowie. Zgodnie z postanowieniami
umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany w trakcie realizacji robot.

1.7.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.



W trakcie realizacji robot Wykonawca begdzie stosowat si¢ do wszystkich obowiazujgcych prze-
pisow i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robdt, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane, jest
zobowiazany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Zarzadzajacemu realizacjg umowy, program
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na jego podstawie musi zapewnic, zeby perso-
nel nie pracowal w warunkach, ktore sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie spetniaja
odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.7.5. Program zapewnienia jakoS$ci.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot oraz za dostarczone
materialy budowlane do wbudowania, materialy winny posiada¢ stosowne swiadectwa dopusz-
czajace do ich obrotu na terenie RP oraz certyfikaty jakosci.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW BUDOWLANYCH.

2.1. Dopuszczenia.

Do wykonania instalacji moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagranicznych.
Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji musza posiadac aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z dnia 16 kwietnia 2004 r.).
Materialy zastosowane do budowy powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania w budownictwie
(znak B lub CE).

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom ST.

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacj¢ Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie
jednego materialu z danego Zrodla nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych mate-
riatow z tego zrodla. Jezeli materialy z akceptowanego zrédta sa niejednorodne lub nie zadowa-
lajacej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrodto zaopatrywania w materialy. Odbior tech-
niczny materialéw powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposob okreslony aktual-
nymi normami. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji Technicznych zostang
przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzy-
niera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialow do innych robot, niz te dla
ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez [nzynie-ra.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wy-
konawca wykonuje na whasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosc do
robét i byly dostepne do kontroli.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodza-
ju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
przed uzyciem materiatu.

2.5. Materialy do instalacji elektrycznych.

2.5.1. Kable elektroenergetyczne.

Kable elektroenergetyczne wielozylowe, z zylami miedzianymi i aluminiowymi, przeznaczone do
ukladania w ziemi. Izolacja zyl i powloka kabla — wykonane z PCW. Izolacja zyt w kolorach:

- czerwonej, czarnej i brazowej dla L1, L2, L3

- niebieskiej dla przewodu N

- zielono-zoltej dla przewodu PE

Napiecie znamionowe nie mniejsze niz 1 kV.
2.5.2. Przewody wielozylowe.



Przewody wielozytowe z zylami miedzianymi jednodrutowymi, o izolacji i powloce PCW. Na-
pigcie robocze nie mniejsze niz 750 V. Przewody przeznaczone do uktadania na tynku lub w tyn-
ku. Przewody wykonane zgodnie z aktualnymi normami.

2.5.3. Przewody instalacyjne izolowane jednozylowe

Przewody z zyla miedziana jednodrutowa lub wielodrutowa w izolacji PCW. Napigcie robocze
750 V. Pozostale warunki jak w 2.5.2.

2.5.4. Rury instalacyjne

Rury instalacyjne (wraz z akcesoriami montazowymi: zlgczki, uchwyty) sztywne, wykonane z
twardego polichlorku winylu, nierozprzestrzeniajace ptomienia. Wytrzymato$¢ mechaniczna:
udarowa nie mniejsza niz 1J i wytrzymalo$¢ na nacisk nie mniej niz 300 N. Zakres ciaglej tem-
peratury pracy w zakresie +5°C ...+40°C, minimalny stopien ochrony IP 30.

2.5.5. Listwy PCV

Listwy elektroizolacyjne, wykonane z twardego polichlorku winylu, nie rozprzestrzeniajace
plomienia, do prowadzenia instalacji wewngtrz budynkow. Zakres ciaglej temperatury pracy w
zakresie +5°C ... +40°C, minimalny stopien ochrony IP 30, wytrzymato$¢ mechaniczna nie
mniejsza niz 1J. Stosowaé adaptery natynkowe do gniazd p/t. Przykladowe rozwigzanie: Listwy
instalacyjne (korytko typu LF z przegroda M2024), producent HAGER.

2.5.6. Uchwyty instalacyjne

Uchwyty instalacyjne do przewodow i rur, wykonane z tworzyw sztucznych nierozprzestrze-
niajacych ptomienia. Mocowanie przez przykrgcanie do podioza. Uchwyty dla przewodow w
wykonaniu zapewniajacym zachowanie odleglosci przewodu min. 5 mm od podloza.

2.5.7. Korytka siatkowe

Korytka siatkowe, wykonane z drutu cynkowanego galwanicznie, do prowadzenia instalacji we-
wnatrz budynkow. Montaz korytek na wspornikach fajkowych i profilach montazowych. Polg-
czenia elementow za pomoca ksztattek, uchwytow srubowych i tacznikow zatrzaskowych. Przy-
kladowe rozwiazanie: Korytko siatkowe typu KDS - KDSO60H60/3, producent BAKS.

2.5.8. Osprzet instalacyjny

Do instalacji dedykowanej stosowa¢ osprzet instalacyjny natynkowy - zestawy gniazdowe (PEL)
gniazda RJ45 kat. 6A, gniazda instalacyjne DATA 16 A/230 V —w wykonaniu natynkowym,
przystosowane do przykrecania, minimalny stopien ochrony IP-20.

2.5.9. Rozdzielnice — aparatura

Urzadzenia zabezpieczajace i taczeniowe w rozdzielnicach odbiorczych — w wykonaniu modu-
fowym, przystosowanym do montazu na znormalizowanej szynie montazowej TH. Kryteria do-
boru typow i rodzajow zabezpieczen:

- przewidywany prad roboczy

- napigcie znamionowe

- wytrzymatos$¢ zwarciowa

- rodzaj i charakterystyka zabezpieczanych odbiornikow

2.6. Materialy stosowane w czasie robot budowlanych.

2.6.1. Materialy budowlane

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu robot wedtug niniejszej specyfikacji sa:
- Drzwi aluminiowe

- Drzwi drewniane wejsciowe WC i wewnetrzne WC

- Cegtla

- Zaprawa cem.-wap.

- Tynk cem.-wap.

- Farby emulsyjne

- Kleje do wykladziny



- Wykladzina typu ..tarket”

- Kratki stalowe i katowniki

- Zaprawy wypelniajace i uszczelniajgce

- Kotki rozporowe do muru i betonu z wkretami.

- Inne materialy pomocnicze zgodnie z zaleceniami producenta, dostawcy lub wykonawcy.

2.6.2. Roboty budowlane

W rozdziale oméwiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot murarskich a ktore
zostang wykonane w ramach zadania.

2.6.2.1. Scianki dzialowe z plyt kartonowych

Sciany dzialowe wykonane z plyt gipsowo-kartonowych DF gr. — 12,5 mm, w | gatunku, na
stelazu stalowym systemowym o grubo$ciach scian podanych w projekcie wykonawezym. Za-
prawa gipsowa - wg instrukeji producenta. Profile stalowe i taczniki - wg instrukeji producenta.
2.6.2.2. Konstrukeje pod plyty G-K

Ruszt metalowy pod plyty gipsowo-kartonowe — systemowe profile stalowe o szer. 75mm, umo-
cowanych do podioza uchwytami typu ES. Celem zapewnienia $cianom odpornosci ogniowej EI-
30 przegrody w przestrzeni miedzy profile wklada si¢ welng skalng gr. 70 mm o obciazeniu
charakterystycznym cigzarem wlasnym min. 0,45 kN/m?. Ruszt metalowy systemowy mocuje si¢
przy uzyciu specjalnych facznikow. Rozstaw miedzy listwami — 600 mm. Elementami faczacymi
listwy sa strzemiona blaszane typu ES. Tego typu polgczenie rusztu z podiozem jest potaczeniem
elastycznym, co przyczynia si¢ do tlumienia wszelkiego rodzaju dzwigkow przenoszonych przez
przegrode. Wiasciwosé ta moze jeszcze zosta¢ podwyzszona przez podiozenie pod strzemiona
podkladek z tasmy tlumiacej. Wiasciwosci thumigce przegrody w sposob zdecydowany podnosi
tez obecnos¢ welny mineralnej. Podobnie zwigkszeniu tumienia sprzyja rowniez obecnos¢ wol-
nej przestrzeni powietrznej miedzy wetna mineralna a plyta gipsowo-kartonowa. Roboty mozna
wykonac¢ przy uzyciu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

2.6.2.3. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowa robot jest —m2i m3 muru.

[m dlugosci] — nadproza prefabrykowane

[m dlugosci] — ksztaltowniki walcowane

2.6.2.4. Odbiér robot.

Odbior robot murowych powinien sie odby¢ przed wykonaniem tynkéw i innych robét wykon-
czeniowych. Wszystkie roboty objete w tym dziale podlegaja zasadom odbioru robot zanikaja-
cych.

2.6.2.5. Normy.

PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczenia.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczgce cementu po-
wszechnego uzytku.

PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

PN-86/B-30020 Wapno.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

2.6.3. Stolarka budowlana

2.6.3.1. Futryny drzwiowe.

Futryny drzwiowe stalowe zgodnie z dokumentacja projektowa i kosztorysowa.

2.6.3.2. Drzwi wewnetrzne,

Drzwi 0 wym. 200x90 cm, antywlamaniowe, wewngtrzne, metalowe, petne, EI30, wyposazone w
zamek elektriomagnetyczny12V — zgodnie z dokumentacja projektowa i kosztorysowa.

2.6.3.3. Warunki wykonania.



Stolarke drzwiowa po wypoziomowaniu klinami mocowa¢ kotwami i do scian i uszczelniac
pianka montazowa. Zakres temperaturowy uzycia pianki wg zalecefi producenta. Po wyschnig-ciu
pianki na kazdym oknie wyregulowa¢ okucia i zamontowa¢ klamki.

2.6.3.4. Odbior robot.

Sprawdzeniu i odbiorowi podlegajg :

- jakos¢, typ dostarczonej stolarki

- poprawno$é¢ wykonania montazu ( zgodna z zaleceniami producenta)

- prawidtowosci wykonania z uwzglednieniem szczegotow konstrukeyjnych,

- dzialania skrzydel i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,

- prawidtowosci zmontowania i uszczelnienia.

2.6.4. Tynki wewnetrzne i okladziny

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegolowej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem tynkow i wypraw przy realizacji robot zwigzanych z :

- Tynkami wewnetrznymi

- Wykonanie gladzi gipsowych

- Wykonaniem okladzin z plyt gipsowo-kartonowych

2.6.4.1. Materialy.
= Woda (PN-EN 1008:2004)

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wodg zdatna do picia
= Piasek (PN-EN 13139:2003)

Piasek powinien spelnia¢ wymagania obowiazujacej normy przedmiotowe.
= Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

Marka i sklad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej. Przygoto-wanie
zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie. Zaprawe nalezy
przygotowac w takiej ilosci, aby mogta by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po jej przygoto-
waniu tj. ok. 3 godzin. Do zapraw tynkarskich nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalnia-ny.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki z dodatkiem po-piotow
lotnych 25 i 35. Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub
gaszone w postaci ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego.

= Materialy do suchych tynkow

Plyty gipsowo-kartonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w normie PN-B/79405
— Wymagania dla ptyt gipsowo-kartonowych. Dane dotyczace plyt:

- grubos¢ phyt 12,5 mm,

- szerokosc¢ piyt 1200 mm,

- dlugosc ptyt 2000 — 3000 mm,

=  Konstrukcja stalowa

- profile nosne CD 60x27 z blachy stalowej zimnogigtej ocynkowanej gr. 0,6 mm,

- listwy przyscienne UD27x28x27 z blachy stalowej zimnogigtej ocynkowanej gr. 0,6 mm
- profile UW 50 z blachy stalowe]j zimnogigtej ocynkowanej grubosci 0,6 mm,

- profile CW 50 z blachy stalowej zimnogietej ocynkowanej gr.0,6 mm,

3. WYMAGANIA DOTYCZACE REALIZACJI ROBOT

3.1. Wymagania w zakresie robot podstawowych i towarzyszgcych
Wszelkie roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie ze sztuka budowlana. Obowigzkiem Wy-
konawcy jest dostarczenie Zamawiajacemu wymaganych atestow wszystkich stosowanych mate-



rialow. Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodnos¢ z technologia,
STWIOR oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca bgdzie wykonywat
roboty z przyjetymi do stosowania w Polsce normami. instrukcjami i przepisami.

Przedmiar robdt zostal opracowany na podstawie katalogow nakladow rzeczowych powszechnie
stosowanych przy kosztorysowaniu robot budowlanych. Przed rozpoczgciem robot Wykonawca
przedstawi wykaz materialow, ktore zostana uzyte do realizacji robot. Decyzje Inspektora Nad-
zoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow, beda oparte o zalozenia
technologiczne, wymagania STWIOR, a takze na podstawie norm oraz wytycznych wykonania i
odbioru robot. Prace towarzyszace sa to wszystkie niezbedne prace, jak rowniez roboty, ktore
zgodnie z STWIOR i umowa sg niezbedne do wykonania calosci zadania. Roboty te nalezy wy-
kona¢ bez dodatkowego wynagrodzenia a ich koszt nalezy przewidzie¢ w kosztach ogolnych.
Wykonanie robot zgodnie z wymogami Prawa Budowlanego nalezy do obowigzkow Wykonaw-
cy. Zamawiajacy zapewnia jedynie nadzor inwestorski. W trakcie wykonywania robot Wyko-
nawca ma obowigzek stosowac:

= przepisy techniczno-budowlane zgodnie z Prawem Budowlanym,

= Polskie Normy,

= aprobaty techniczne i inne dokumenty normujace wprowadzanie wyrobow do obrotu i
stosowania w budownictwie.

3.2. Jako§¢ wykonania.

Roboty zostang przeprowadzone w sposob uczciwy, z zaangazowaniem i fachowo przez wiasci-
wie wykwalifikowanych robotnikow. a takze w pelnej zgodnosci z dokumentacja i specyfikacja
techniczna. Materialy i inne artykuly wykorzystane w robotach objetych przedmiotem zamowie-
nia maja by¢ nowe. a jakos¢ wykonania robot bedzie odpowiadata najwyzszym standardom. Da-
ne okreslone w dokumentacji beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow budowli i
wyposazenia musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jesli wymaga tego
specyfikacja lub, gdy zada tego Zamawiajacy Wykonawca przedtozy w celu zatwierdzenia przez
Zamawiajacego pelna informacje dotyczaca materialow lub wyposazenia, ktore chee wy-
korzysta¢ w procesie realizacji robot.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wply-
na niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow. Mate-
rialy moga by¢ przewozone odpowiednimi do asortymentu materiatow $rodkami transportu. Na-
lezy zadbaé o wlasciwe zabezpieczenie ladunku i bezpieczenstwo transportu. Wewnatrz obiektu
urzadzenia beda transportowane z wykorzystaniem zwyktych przejs¢ komunikacyjnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot.

Do rozpoczecia montazu instalacji mozna przystapic¢ po stwierdzeniu przez kierownika budowy,
ze:

— obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami bezpieczenstwa pracy do prowadzenia prac
instalacyjnych,

— sporzadzeniu planu ,,BIOZ” przez kierownika budowy lub inng osobg do tego upowazniong,

— elementy budowlano-konstrukcyjne, majace wplyw na montaz urzadzen instalacji elektrycznej
odpowiadaja zalozeniom projektowym.

5.2. Szczegotowe warunki wykonywania robot wewnetrznych.
5.2.1. Instalacja oSwietleniowa i gniazd wtyczkowych.
5.2.1.1. Wymagania ogolne.



Nalezy zapewni¢ rownomierne obciazenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przylaczenie
odbiorow 1-fazowych. Tablice z aparatura zabezpieczajacg nalezy sytuowac w taki sposob, aby
zapewni¢ latwy dostep i zabezpieczenie przed dostgpem niepowotanych 0sob.

Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbegd-
na wytrzymalosé na wyciaganie wtyczki z gniazda. Gniazda wtyczkowe i wylaczniki nalezy
montowa¢ w sposob nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia. Potozenie wylgcznikow
klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w calym pomieszczeniu byly jednakowe. Pojedyn-
cze gniazda wtyczkowe ze stykiem ochronnym nalezy instalowa¢ w takim polozeniu, aby styk ten
wystepowal u gory. Przewody do gniazd wtyczkowych 2-biegunowych nalezy podiaczy¢ w taki
sposob, aby przewod fazowy dochodzit do lewego bieguna, a przewdd neutralny - do prawego
bieguna.

5.2.1.2. Trasowanie instalacji.

Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajgc bezkolizyj-
no$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla pra-
widlowe]j konserwacji i remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i
pionowych.

5.2.1.3. Kucie i zaprawianie bruzd, przebijanie otworow.

Jezeli nie wykonano bruzd w czasie wznoszenia budynku, nalezy je wykona¢ przy montazu in-
stalacji. Bruzdy nalezy dostosowaé do srednicy rury z uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku.
Przy ukladaniu dwoch lub kilku rur w jednej bruzdzie szeroko$¢ bruzdy powinna byc taka, aby
odstepy migdzy rurami wynosily nie mniej niz 5 mm. Rury zaleca si¢ uklada¢ jednowarstwowo.

Po utozeniu rur nalezy zaprawi¢ bruzdy materialem zgodnym ze stosowanym w danym po-
mieszczeniu tynkiem. Zabrania si¢ wykonywania bruzd w cienkich scianach dziatowych w spo-
s6b ostabiajacy ich konstrukeje. Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustéw w betonowych
elementach konstrukeyjno — budowlanych. Przy przejsciach z jednej strony $ciany na druga lub ze
$ciany na strop cala rura powinna by¢ pokryta tynkiem. Przebicia przez sciany nalezy wyko-
nywaé w taki sposob, aby rure mozna bylo wygina¢ tagodnymi tukami. Rury w podiodze moga
by¢ ukladane w warstwach konstrukcyjnych podiogi, ale w taki sposob, aby nie byly narazone na
naprezenia mechaniczne.

5.2.1.4. Ukladanie rur, mocowanie kanalow PCV i osadzenie puszek.

Rury nalezy ukladaé¢ i mocowa¢ w uprzednio wykonanych bruzdach. Luki z rur sztywnych nale-
7y wykonywa¢ przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania.
Przy ksztaltowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wigksze niz 15% wewngtrznej srednicy
rury. Laczenie rur nalezy wykonywa¢ za pomoca polaczen jednokielichowych lub zlaczek dwu-
kielichowych. Puszki powinny by¢ osadzone na takiej glebokosci, aby ich goérna krawedz po
otynkowaniu $ciany byla zréwnana z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wyciac
wymagang liczbe otwordéw dostosowana do $rednicy wprowadzanych rur. Koniec rury powinien
wchodzi¢ do srodka puszki na glebokos¢ 5 mm. Kanaly PCV uktada¢ zgodnie w opisem w pro-
jekcie i wytycznymi ich producenta.

5.2.1.5. Wcigganie przewodow do rur.

Do rur utozonych zgodnie z p. 5.2.3.4 po ich przykryciu warstwa tynku lub masy betonowej,
nalezy wciagaé przewody przy uzyciu sprezyny instalacyjnej, zakonczonej z jednej strony kulka,
a z drugiej uszkiem.

5.2.1.6. Ukladanie i mocowanie przewodow w tynku.

Dopuszcza si¢ prowadzenie przewodow elektrycznych wtynkowych, pod warunkiem pokrycia ich
warstwa tynku o grubosci, co najmniej 5 mm. Instalacje wtynkowe nalezy wykonywac prze-
wodami wtynkowymi. Dopuszcza sig stosowanie przewodow wielozytowych plaskich.Przewody
wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dtugosci niezbgdng do wykonania polaczen.
Zagiecia i fuki w plaszczyZnie przewodu powinny by¢ tagodne. W tym celu nalezy przeciac
wzdiuz mostki pomiedzy zytami przewodu nie uszkadzajac ich izolacji. Podloze do uktadania na
nim przewodéw powinno by¢ gladkie. Przewody nalezy mocowa¢ do podtoza za pomocg klame-



rek. Dopuszcza sig réwniez mocowanie za pomocg gwozdzikow wbijanych w mostek przewodu.
Mocowanie nalezy wykonywa¢ w odstepach okolo 50 cm. Do puszek nalezy wprowadzac tylko te
przewody, ktore wymagaja laczenia w puszce: pozostale przewody nalezy prowadzi¢ obok
puszki.

5.2.1.7. Przygotowanie koncow zyl i laczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych laczenie przewodow nalezy wykonywac w sprzgcie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ pofaczen skrecanych. Przewody
musza by¢ ulozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. W
przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczane za pomoca oczek, po-
miedzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowa¢ si¢ podkiadki metalo-we.
Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linki) powinny by¢ zabezpieczo-ne
zaprasowanymi tulejkami.

5.2.1.8. Montaz opraw o$wietleniowych.

Opraw montowane w stropach na budowie nalezy montowac przez wkrecenie w metalowy kotek
rozporowy. Podane mocowanie powinno wytrzymac site 500 N (dla opraw o masie do 10 kg).
Przewody opraw o$wietleniowych nalezy laczy¢ z przewodami wypustow za pomoca zlgczy
$wiecznikowych.

5.4.4. Odbior robot.
Przed przekazaniem instalacji elektrycznej do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zleceniodawcy:
e dokumentacj¢ powykonawcza zawierajgea zaktualizowany projekt techniczny z
naniesionymi zmianami w czasie wykonawstwa uzgodniong inwestorem.
e protokol pomiarow elektrycznych cigglosci linii, rezystancji izolacji i uziemienia,
e protokoly odbioréw czgsciowych,
e certyfikaty i atesty zamontowanych urzadzen.

Odbioru dokonuje komisja w skladzie:
» przedstawiciel Zamawiajacego,

» przedstawiciel Uzytkownika,

*  kierownik budowy Wykonawcy,

* inspektor nadzoru inwestorskiego,
= konserwator instalacji.

6. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w wymaganiach ogolnych.

6.1. Regulacja instalacji.

Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéw Wyko-
nawca uruchamia instalacje oraz wykonuje proby, pomiary i prace wykonczeniowe. Wykonawca
zobowiazany jest przeprowadzi¢ te proby i sporzadzi¢ sprawozdania zgodnie z wymogami i
normami polskimi obowigzujagcymi w tym zakresie.

7. Obmiar robot.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robot i
dostarczone przez wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg
umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to wykonawca musi po-
siada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Musza one by¢ utrzymywane przez wykonawcg w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robot.

Obmiar robdt ma za zadanie okresli¢ faktyczny zakres wykonanych robot wg stanu na dzien ich
zrealizowania. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymogami zawartymi w szczegélowych specyfikacjach technicznych, ich ilos¢ podaje si¢ w



jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot, wechodzgcym w sktad umowy.
Obmiaru dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zarzadzajacego realizacjg umowy
o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni.
Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksi¢gi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwe-
storskiego. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze
robot lub gdzie indziej w szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku wykonania wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej in-
strukcji Zarzadzajacego realizacja umowy. Dlugosci i odlegtosei pomigdzy wyszczegolnionymi
punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. Jednostka obmiarowa jest:
a) dla rozdzielni, szaf, tablic — 1 kpl.

b) dla urzadzen, aparatury, opraw o$wietleniowych — 1 szt. lub 1 kpl.

¢) dla kabli i przewodow — 1 mb.

8. Odbior robot.

Przejecia robot nalezy dokonywaé zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-56 Prawa Budowlane-
go. Odbiorom robot podlegaja wszystkie operacje zwigzane z montazem urzadzen i utozenia
przewodow. Odbioru dokonuje Inzynier Nadzoru na podstawie zgloszenia Wykonawcy. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, jezeli
wszystkie pomiary i badania daly wyniki pozytywne.

8.1. Odbior czesciowy.

Odbiorowi czesciowemu nalezy poddac te elementy urzadzen instalacji, ktore zanikajg w wyniku
postepu robot, jak np. wykonanie bruzd, przebi¢ oraz inne roboty, ktérych sprawdzenie jest nie-
mozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego.

8.2. Odbior miedzyoperacyjny.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlega sposob prowadzenia przewodow poziomych i piono-
wych.

8.3. Odbior koncowy.

Odbiorowi koncowemu podlega:

= sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace na
sprawdzeniu protokotéw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych czescio-wych),
» wyniki przeprowadzonych pomiaréw podczas odbioru powinny by¢ ujgte w formie protoko-
tu, szczegotowo oméwione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzaér tech-niczny
oraz cztonkow komisji przeprowadzajacej badania,

wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznac za doktadne, jezeli
wszystkie wymagania zostaly spetnione,

= jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koficowym nie zostalo spefnione, nalezy
oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dzialania instalacji i w zaleznosci od tego okresli¢
konieczne dalsze postgpowanie.

Przy odbiorze instalacji nalezy przedstawi¢ co najmniej nastgpujace dokumenty:

*  dokumentacja powykonawcza,

*  Dziennik budowy,

= atesty i zaswiadczenia,

= protokoly odbioréw czgsciowych dla tych elementow instalacji, ktore po zakonczeniu robot
budowlanych zostaty zakryte,

» protokoty pomiarow.

Przy odbiorze koficowym nalezy w szczegolnosci skontrolowac:
= uzycie wlasciwych materialow i elementow urzadzenia,

= prawidlowos¢ wykonania polgczen,

» prawidlowos¢ zamontowania armatury,

= prawidlowos¢ dzialania wszystkich zamontowanych urzadzen,



= zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

8.4. Kontrola zgodnos$ci wykonania prac.

Do odbioru nalezy przedtozy¢ dokumentacj¢ powykonawcza, wraz z wymaganymi badaniami i
pomiarami. Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:

= kompletng dokumentacj¢ techniczng powykonawczg, skladajaca si¢ z poszczegolnych doku-
mentow skladowych projektu uaktualnionych o wprowadzone zmiany w 2 egzemplarzach,

= protokoly, badania i pomiary w 3 egzemplarzach,

= instrukcje obstugi i konserwacji potrzebne do eksploatacji urzadzen w 2 egzemplarzach,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z Dokumentacja Projektowa, obmiarem robot, oceng jako-
$ci uzytych materialow i oceng jakosci wykonania robot na podstawie wynikow, badar i pomia-
row. Zasady odbiorow i platnosci za wykonane roboty okresla umowa. Cena jednostki obmiaro-
wej na podstawie pomiaréw na budowie obejmuje:

* prace przygotowawcze,

« transport urzadzen i materialow przewidzianych do wykonania robot,

» montaz urzadzen.

= montaz aparatury elektrycznej,

« ulozenie przewodow,

« wykonanie niezbgdnych pomiaréw i badan,

« uporzadkowanie miejsca robot i usunigcie pozostalych materialow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy dla instalacji niskiego napigcia.

Roboty wykonywane bgda zgodnie z regulami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastgpujgcymi
normami i przepisami:

PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czes¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnie-nia bezpieczenstwa -- Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czes¢ 4-43: Ochrona dla
zapewnie-nia bezpieczenstwa -- Ochrona przed pradem przetgzeniowym.

PN-HD 60364-4-443:2006 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Czg$¢: 4-443: Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa -- Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i zaburzeniami
elektromagne-tycznymi -- Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub laczeniowymi.
PN-IEC 60439 . Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe™.

PN-HD 60364-5-52:2011 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Cze$¢ 5-52: Dobor i montaz
wypo-sazenia elektrycznego -- Oprzewodowanie.

PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czg$¢ 5-54: Dobor i montaz
wypo-sazenia elektrycznego -- Uziemienia, przewody ochronne i przewody polaczen ochronnych.
PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czegs¢ 6: Sprawdzanie.

PN-EN 12464-1:2012 Swiatlo i o§wietlenie — Oswietlenie miejsc pracy. Czes¢ 1: Migjsca pracy we
wne-trzach.

PN-EN 1838:2005 Zastosowanie o$wietlenia. Oswietlenie awaryjne.

10.2. Inne dokumenty i instrukcje.

= Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994r., tekst jednolity (Dz.U. z 2010r. Nr 243 poz. 1623 z
pozn. zm.).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 10 grudnia 2010 r. w sprawie warunkow, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 239, poz. 1597).

» Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej z 22 listopada 2012 r.
w sprawie warunkow, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 0, poz.
1289).

= Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z 7 czerwea 2010 r. w sprawie
ochro-ny przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz.
719).



= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 kwietnia 2012r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz.U. z 2012r. Nr 0 poz. 462),

= Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r. w sprawie szczegolowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (Dz.U. Nr 202 poz. 2072 z pdzn. zm.),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczefstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120 poz.
1126).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),

= Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. Nr 80, poz. 912),

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004r. w sprawie okreslenia metod i
podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych
oraz planowanych kosztéw robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno —uzytkowym
(Dz.U. Nr 130 poz. 1389),

= Ustawa Prawo Zamowien Publicznych z 29.01.2004r., tekst jednolity (Dz.U. z 2013r. poz. 907) ,

= Katalogi. aprobaty techniczne, DTR zastosowanych urzadzen i materialow.

Uwaga!
Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu
o aktualnie obowigzujace normy i przepisy.



